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(54) Anordnung mit einem SchweissgerSt 

(57) Eine Anordnung enthait ein SchweiBgerat, mit- 
tels welchem insbesondere Strom, Spannung und Zeit 
eines SchweiBvorganges vorgebbar und speicherbar 
sind, wobei das SchweiBgerat (2) einen Speicher 
und/oder Rechner (6) aufweist Die Anordnung soil 
dahingehend weitergebildet werden, daB eine genaue 
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Identifizierung des protokollierten SchweiBvorganges 
funktionssicher ermdglicht wird. Es wird vorgeschlagen, 
daB den SchweiBdaten die Positionsdaten eines 
Ortungssystems zugeordnet werden. 
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Beschreibung 

Die Erfindung bezieht sich auf eine Anordnung mit 
einem SchweiBgerat gemaB den im Oberbegriff des 
Patentanspruchs 1 angegebenen Merkmalen. 

Ein Elektro-SchweiBgerat der genannten Art ist aus 
dem US-Patent 5 130 518 bekannt und gelangt ins- 
besondere zum ElektroschweiBen von Muffen oder 
Armaturen mit Rohren aus thermopfastischem Kunst- 
stoff zum Einsatz. Das SchweiBgerat ermoglicht das 
Speichern der schweiBtechnischen Parameter, und die 
Dokumentation der erfolgten SchweiGung kann 
bedarfsweise ausgedruckt werden, wobei ferner eine 
Datenubertragung auf einen Rechner, insbesondere 
Personalcomputer oder Laptop, ermoglicht ist. Das 
SchweiBgerat enthait ein rechnergestutztes Befehlssy- 
stem zur vollautomatischen Steuerung und Kontrolfe 
des SchweiBvorganges. Beim Verlegen einer Rohrlei- 
tung wird eine Vielzahl von Muffen, Armaturen und der- 
gleichen verschweiBt und die Erfassung und 
Protokollierung der SchweiBdaten sowie die Zuordnung 
zur jeweiligen SchweiBstelle erfordert einen erheblichen 
Aufwand. Es gibt Anwendungsfaile, in welchen diese 
Daten zur genauen Identifizierung nicht ausreichen. Die 
Zuordnung kann infolge von ungenauen Eingaben 
schon nach kurzer Zeit Probleme bereiten. Die Verwai- 
tung und Speicherung der Datenmengen ist aufwendig 
und stehen schon nach kurzer Zeit in der Praxis fur 
Uberprufungen und WartungsmaBnahmen nicht mehr 
zur Verfugung oder lassen eine ein-deutige Zuordnung 
zu dem betreffenden Fitting, Armatur oder dergleichen 
nicht mehr mit der erforderlichen Sicherheit zu. 

Der Erfindung liegt daher die Aufgabe zugrunde, 
die Anordnung mit dem SchweiBgerat der genannten 
Art dahingehend weiterzubilden, daB die aufgezeigten 
Nachteiie vermieden wurden und eine funktionssichere, 
genaue Identifizierung des protokollierten SchweiBvor- 
ganges funktionssicher ermoglicht wird. Die Anordnung 
soil bei einfacher Handhabung eine definierte Zuord- 
nung und Lokalisierung der einzelnen SchweiBvor- 40 
gange sicherstellen. Der Aufwand fur die Speicherung 
und Datenverarbeitung soil auf ein Minimum reduziert 
werden. Die Daten sollen auch nach langer Zeit von 10 
und mehr Jahren eine eindeutige Zuordnung und Loka- 
lisierung des betreffenden Fittings, Armaturen oder der- 45 
gleichen ermoglichen. 

Die Losung dieser Aufgabe erfolgt gemaB den im 
Patentanspruch 1 angegebenen Merkmalen. 

Die erfindungsgemaBe Anordnung zeichnet sich 
durch einen funktionsgerechten Aufbau aus und so 
gewahrleistet die Zuordnung der geographischen Daten 
des jeweiiigen SchweiBvorganges. Mit den geographi- 
schen Koordinaten, vorzugsweise den Langen- und 
Breitengraden, werden insbesondere die SchweiB- und 
Verarbeitungsdaten und / oder eine Jobnummer ss 
erganzt. Diese Jobnummer definiert nach vorgebbaren 
Kriterien, insbesondere eine Baustelle oder ein Projekt, 
bei welchemdie Verschwei Bung von Rohrleitungen, Fit- 
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tings, Armaturen oder dergleichen mittels des Elektro- 
SchweiBgerates durchgefuhrt wird. Ein Benutzer der 
SchweiBgerat es kann diese Jobnummer zusatzlich zu 
den wahrend des SchweiBvorganges anfallenden 
s Daten in das SchweiBgerat, bevorzugt mittels nummeri- 
scher oder alpha-nummerischer Eingabe oder uber 
einen Strichcode oder dergleichen eingeben. Die Doku- 
mentation der SchweiBvorgange wird aufgrund der geo- 
graphischen Koordinaten erheblich verbessert. so daB 
w auch nach langen Zeitraumen eine eindeutige Identifi- 
zierung und Zuordnung der protokollierten Daten und 
eine erhohte Zuverlassigkeit erreicht ist. In zweckmaBi- 
ger Weise wird das SchweiBgerat einem Ortungssy- 
stem zugeordnet, welches vorzugsweise als ein 
75 Satellitenortungssystem ausgebildet ist und als Global- 
Positioning-System, kurz GPS, bezeichnet wird. Dem 
SchweiBgerat ist ein Empfanger zugeordnet, mittels 
welchem insbesondere die Signale der Satelliten emp- 
fangen werden und hieraus die Position auf der Erd- 
2 o oberfiache ermittelt wird. Aus den Daten werden 
Breitengrad und Langengrad und in zweckmaBiger 
Weise auch die Hohe uber dem Meerespiegel und die 
Zeit bestimmt Die derart erhaltenen Positionsdaten 
werden mit den den jeweiligen SchweiBvorgang maB- 
25 geblichen Daten bzw. Parametern erfaBt und kombiniert 
und auf einem Speichermedium gespeichert. 

fm Rahmen der Erfindung kann das Ortungssystem 
entweder zusatzlich oder alternativ zu dem Satellitenor- 
tungssystem mit einem lokalen Ortungssystem, bei- 
30 spielsweise fur die Verkehrsuberwachung, kombiniert 
werden oder als ein lokales Ortungssystem aus-gebil- 
det sein. Des weiteren kann das Positionierungssystem 
mit anderen Daten. wie insbesondere StraBenpianen 
oder Verlegungspianen, gespeist und bei Bedarf korri- 
giert werden, urn so eine exakte Positionsbestimmung 
bzw. Ortung des SchweiBgerates zu gewahrleisten. Die 
genannten Daten, also die SchweiBdaten ebenso wie 
die Positionsdaten, werden zweckmaBig in einem 
Rechner oder Speicher verarbeitet und gespeichert. Zur 
Auswertung werden diese Daten vorzugsweise mittels 
einer Ubergabeeinheit abgefragt und gespeichert. So 
konnen die Daten mittels der Ubergabeeinheit problem- 
los an der Baustelle abgefragt werden und nach Uber- 
bringung der Ubergabeeinheit zu einem 
Dokumentationszentrum oder Rechenzentrum oder 
Buro dort in der erforderlichen Weise in einen Rechner 
eingelesen und weiterverarbeitet werden. 

Weiterbildungen und besondere Ausgestaltungen 
der Erfindung sind in den Unteranspruchen sowie der 
nachfolgenden Beschreibung eines Ausfuhrungsbei- 
spieles angegeben. 

Die Erfindung wird nun anhand eines besonderen 
Ausfuhrungsbeispiels naher eriautert, ohne daB hier- 
durch eine Einschrankung der Erfindung erfolgt. 

Die Zeichnung zeigt schematisch als Blockdia- 
gramm ein Elektro- SchweiBgerat 1, welches die 
bekannte Elektronikeinheit 2 mit einer Steuerung und 
Leistungselektronik fur das ElektroschweiBen enthait, 
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wobei mittels eines SchweiBkabels 3 die elektrische 
Verbindung herstellbar ist. Mittels eines derartigen 
SchweiBgerates 1 konnen vor allem in Rohrleitungssy- 
stemen aus thermoplastischem Kunststoff SchweiBver- 
bindungen zwischen Fittings Oder Armaturen sowie den 
Kunststoffrohren hergestellt werden, wobei die Strom- 
zufuhrung uber das SchweiBkabel 3 erfolgt. Des weite- 
ren konnen mit derartigen SchweiBgeraten 
SchweiBverbindungen von Kunststoff platten oder 
Kunststoff-Folien, beispielsweise zum Abdichten von 
Bauwerken oder Deponien, hergestellt werden. Zur 
Erfassung der relevanten SchweiBdaten, wie Tempera- 
tur. Typenbezeichnung, SchweiBstrom, Spannung, 
SchweiBdauer usw., enthait das SchweiBgerat 2 eine 
Erfassungseinheit 4 und / oder eine Leseeinheit 5 sowie 
einen Speicher 6. Die Leseeinheit 5 ist in zweckmaBiger 
Weise ebenso wie die Stecker oder Kontakte 7 am Ende 
bzw. am Endbereich des SchweiBkabels 3 angeordnet, 
urn die auf einem Datentrager des Fittings, Armatur 
Oder dergleichen vorgesehenen Daten lesen zu kon- 
nen. Der mit dem Fitting oder dergleichen test verbun- 
dene Datentrager ist im Rahmen der Erfindung als ein 
Strichcode bzw. Barcode, eine Magnetkarte, ein Micro- 
chip oder dergleichen ausgebildet. Die den jeweiligen 
SchweiBvorgang kennzeichnenden Parameter werden 
im Speicher 6 bereitgehalten und kdnnen bei Bedarf 
uber einen DatenanschluB 8, beispielsweise eine paral- 
lel Schnittstelle auf ein Modem oder ahnliches, nach 
auBen ubertragen oder abgefragt werden. 

Dem SchweiBgerat 2 ist erfindungsgemaB ferner 
ein Empfanger 10 zugeordnet, und zweckmaBigerweise 
in das Gehause des SchweiBgerates mit den anderen 
Elektronikkomponenten integriert. Der Empfanger 10 ist 
Teil eines Positionierungssystems, und zwar bevorzugt 
des Global-Positioning-System, kurz GPS, welches 
eine exakte Feststellung und Ortung eines Objektes 
unter Einsatz von im Orbit installierten Satelliten ermOg- 
licht. Die Signale der Satelliten und / oder besonderer 
Empfangs- und Sendeeinrichtungen auf der Erdoberf la- 
che werden mittels einer Antenne 12 empfangen und im 
Empfanger 10 wird die exakte Position der SchweiBver- 
bindung und / oder des SchweiBgerates 2 auf der Erd- 
oberfiache ermittelt. Vor allem werden Breitengrad und 
Langengrad aber auch die H6he uber dem Meeresspie- 
gel und die Zeit ermittelt und gespeichert. Die mit dem 
Empfanger 10 erhaltenen Daten werden dem Speicher 
6 zugefuhrt und den Daten des SchweiBvorganges 
zugeordnet. Die vorzugsweise unter einer Job-Nummer 
gespeicherten schweiBspezifischen Daten werden 
somit zumindest mit den geographischen Koordinaten 
erganzt. 

In einer zweckmaBigen Ausgestaltung enthait das 
SchweiBgerat 2 ein Datenubertragungssystem 14. mit- 
tels welchem weitere Daten, wie insbesondere StraBen- 
plane, ladbar sind. Es gelangt vorzugsweise ein PCM- 
Datenubertragungssystem zum Einsatz. Dieses Daten- 
ubertragungssystem ermoglicht zusatzlich oder alter- 
nativ die Eingabe von Koordinaten und/oder 
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Korrekturwerten und diesbezugliche Daten werden dem 
Speicher und/oder Rechner 6 zugefuhrt. Die Positions- 
bestimmung kann im Rahmen der Erfindung auch aus- 
schlieBlich mittels der Ubertragungseinheit 14 erfolgen. 

Die im Rechner und / oder Speicher 6 bereitgehal- 
tenen Daten, namlich die SchweiBdaten ebenso wie die 
Positionsdaten kGnnen uber den DatenanschluB 8 
bedarfsweise auf eine Ubergabeeinheit 16 ubertragen 
werden. Die Ubertragung geschieht am einfachsten mit- 
els eines bedarfsweise anschlieBbaren Kabels 18. doch 
kann auch ein direkter SteckeranschluB oder auch eine 
drahtlose Ubertragung vorgesehen sein. Wesentlich ist, 
daB mittels der Ubergabeeinheit die genannten Daten 
zwischengespeichert und vom SchweiBgerat zu einem 
anderen Rechner oder dergleichen transportiert werden 
k6nnen. Die Ubergabeeinheit 16 enthait in zweckmaBi- 
ger Weise ein beschreibbares und bei Bedarf Ibschba- 
res Speichermedium, das insbesondere in nicht 
fluchtiger Form ausgefuhrt sein kann, wobei hier bei- 
spielshaft auf ein Magnetband, eine magnetische Dis- 
kette oder digitate Speicherbausteine verwiesen sei. 
Somit konnen von verschiedenen SchweiBgeraten auf 
verschiedenen Baustellen die relevanten SchweiBdaten 
ebenso wie Positionsdaten vom jeweiligen SchweiBge- 
rat problemlos abgefragt und auf einen zentralen Rech- 
ner bzw. zur zentralen Verwaltung und Bearbeitung 
ubergeben werden. 

In zweckmaBiger Weise ist ferner ein Display bzw. 
eine Anzeigeeinheit 20 anschlieBbar, und zwar bevor- 
zugt an der Dateniibertragungseinheit 14. Diese Anzei- 
geeinheit 20. welche als Bildschirm, LCD-Anzeige oder 
dergleichen ausgebildet ist, ermGglicht die Positions- 
darstellung der SchweiBverbindung, bevorzugt in Ver- 
bindung mit Stadtpianen, Lagepianen oder ahnlichem. 
Ferner ist die Anzeigeeinheit 20 erfindungsgemaB der- 
art ausgebildet, daB Positionsdaten erfaBbar und in 
gleicher Weise wie uber den Empfanger 10 in den Spei- 
cher oder Rechner 6 eingebbar sind und letztendlich 
den SchweiBdaten zugeordnet werden. Somit kann pro- 
blemlos die exakte Position des SchweiBgerates und / 
Oder des SchweiBfittings, der Armatur oder dergleichen 
sichtbar gemacht werden. Daruberhinaus ermdglicht 
die Anzeigeeinheit in besonders zweckmaBiger Weise 
eine Korrektur oder def inierte Eingabe der Positionsda- 
ten. Mit der Anzeigeeinheit kCnnen bei geringem Auf- 
wand die mittels des Empfangers und der Antenne 12 
erhaltenen Ortungsdaten bzw. geografischen Koordina- 
ten abgeglichen werden. 

In einer besonderen Weiterbildung ist eine Mappin- 
geinheit 22 vorgesehen, welche zweckmaBig uber die 
Dateniibertragungseinheit 14 mit dem SchweiBgerat 1 
verbindbar ist. Diese Mappingeinheit 22 ermbglicht pro- 
blemlos das Laden bzw. Eingeben von Stadtpianen, 
Verlegepianen oder dergleichen, welche in der Anzei- 
geeinheit 20 darstellbar sind. 

In einer weiteren Ausgestaltung der Erfindung ist 
die Antenne 12' mit dem SchweiBkabel 3 gekoppelt. 
Bevorzugt ist die Antenne 12' ebenso wie die Stecker 7 
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am Ende des SchweiBkabels 3 angeordnet 1st das 
Schwei Bfitting oder dergleichen in einem relativ groBen 
Abstand zum SchweiBgerat angeordnet, weist also das 
SchweiBkabel eine relativ groBe Lange auf, so ist die 
Antenne 12' gleichwohl in unmittelbarer Nahe des Fit- 
tings, so daB eine sehr exakte Positionsbestimmung 
gewahrleistet ist. 

Auch wenn die Integration des Empfangers 10 in 
das SchweiGgerat 1 sich in bestimmten Fallen als 
zweckmaBig erwiesen hat, so kann der Empfanger 10' 
wahlweise auch als Modul auBerhalb des Schwei Bgera- 
tes 1, insbesondere als externer Modul, angeordnet 
sein, wobei liber Kabel, Stecker oder dergleichen die 
Verbindung mit dem SchweiBgerat 1 herstellbar ist. 

Bezugszeichenliste 



1 


SchweiBgerat 


2 


Elektronikeinheit 


3 


SchweiBkabel 


4 


Erfassungseinheit 


5 


Leseeinheit 


6 


Speicher / Rechner 


7 


Kontaktelement / Stecker 


8 


DatenanschluB 


10 


Empfanger 


12 


Antenne 


14 


PCM-Datenubertragungseinheit 


16 


Ubergabeeinheit 


18 


Kabel 


20 


Anzeigeeinheit 


22 


Mappingeinheit 
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vorzugsweise die Langen- und Breitengrade, den 
SchweiBdaten zugeordnet werden, und/oder daB 
diese Zuordnung mittels eines Rechners und/oder 
Speichers (6) durchfuhrbar ist. 

Anordnung nach einem der Anspruche 1 bis 4, 
dadurch gekennzeichnet, daB die SchweiBdaten 
ebenso wie die Positionsdaten auf eine Ubergabe- 
einheit (16) ubertragbar sind. 

Anordnung nach einem der Anspruche 1 bis 5, 
dadurch gekennzeichnet, daB das Ortungssystem 
eine Anzeigeeinheit (20) enthait, mittels welcher 
Positionsdaten korrigierbar und / oder eingebbar 
sind. 

Anordnung nach Anspruch 6, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB eine Mappingeinheit (22) der Anzei- 
geeinheit (20) zugeordnet ist. 

Anordnung nach einem der Anspruche 2 bis 7, 
dadurch gekennzeichnet, daB dem Empfanger (10) 
eine Antenne (12, 12') Zugeordnet ist und / oder 
daB die Antenne (12*) am Ende oder am Endbe- 
reich eines Schwei Bkabels (3) angeordnet ist. 

Anordnung nach einem der Anspruche 1 bis 8, 
dadurch gekennzeichnet, daB eine Leseeinheit (5) 
vorgesehen ist und / oder daB die Leseeinheit (5) 
am Ende oder am Endbereich des SchweiGkabels 
(3) angeordnet ist. 



Patentanspruche 

1. Anordnung mit einem SchweiBgerat, mittels wel- 
chem insbesondere Strom, Spannung und Zeit 
eines Schwei Bvorganges vorgebbar und speicher- 
bar sind, wobei das SchweiGgerat einen Speicher 
und/oder Rechner enthait, 
dadurch gekennzeichnet, 

daB den SchweiBdaten Positionsdaten eines 
Ortungssystems zuordenbar sind. 



2. Anordnung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 45 
zeichnet, daB das SchweiBgerat (2) einen Empfan- 
ger (10) eines Ortungssystems. insbesondere 
eines Satellitenortungssystems. aufweist. 

3. Anordnung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch so 
gekennzeichnet, daB das SchweiBgerat (2) eine 
Datenubertragungseinheit (14) aufweist, welcher 
Positionsdaten zufuhrbar sind. 

4. Anordnung nach Anspruch 2 oder 3, dadurch 55 
gekennzeichnet, daB den SchweiBdaten die mittels 
des Empfangers (10) und/oder der Datenubertra- 
gungseinheit (14) geographischen Kooradinaten 
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(54) Anordnung mit einem Schweissgerdt 

(57) Eine Anordnung enthait ein SchweiGgerat, mit- 
tels welchem insbesondere Strom, Spannung und Zeit 
eines SchweiGvorganges vorgebbar und speicherbar 
sind, wobei das SchweiGgerat (2) einen Speicher 
und/oder Rechner (6) aufweist. Die Anordnung soil 
dahingehend weitergebildet werden, daG eine genaue 



Identifizierung des' protokollierten SchweiGvorganges 
funktionssicher ermOglicht wird. Es wird vorgeschlagen, 
daG den SchweiGdaten die Positionsdaten eines 
Ortungssystems zugeordnet werden. 
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